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1. Description du système.

Dans un centre de tri postal, les colis sont véhiculés via des tapis roulants. Certains de ces convoyeurs permettent de réaliser un aiguillage en fonction du lieu de livraison et nécessitent donc la rotation alternée dans les deux sens de rotation. 

La commande sera possible des deux extrémités du convoyeur.

2. Fonctionnement de Départ.

Le convoyeur sera actionné par un moteur asynchrone triphasé dont le démarrage se fera en direct. L’accouplement se fera via une transmission mécanique.

Le moteur tournera dans les deux sens de rotation.

Vérifier le choix du couplage du moteur (étoile ou triangle).

Un arrêt d’urgence doit aussi être prévu à un endroit.

Un témoin lumineux vert informera du fonctionnement du système. Afin de distinguer le sens de marche, deux témoins oranges informeront du sens de rotation.

Le moteur sera protégé par un thermique moteur. Le réglage devra correspondre aux caractéristiques définies par la plaque signalétique. Un témoin lumineux rouge informera du défaut thermique.

3. Modifications souhaitées. 

La mise en marche dans les deux sens de rotation et l’arrêt seront dédoublés afin de permettre une commande aux deux extrémités du convoyeur. Il y aura donc 4 boutons poussoirs (verts), deux par boîtier. De même, y aura 2 boutons poussoirs (rouges), un par boîtier.

Chaque boîtier comportera donc un BP marche premier sens, un BP marche deuxième sens et un BP stop.

Un verrouillage devra être mis en place pour empêcher le fonctionnement suivant :

· Action sur le BP marche 1er sens du boîtier 1 en même temps qu’une action sur le BP marche 2ème sens du boîtier 2.

· Action sur le BP marche 2ème sens du boîtier 1 en même temps qu’une action sur le BP marche 1er sens du boîtier 2.

Si une telle commande devait être effectuée, sans verrouillage, il y aurait création d’un court-circuit dans la puissance via KM1 et KM2. 

Caractéristiques techniques. 

(Compléter les informations manquantes)

Moteur asynchrone triphasé:

· Tension nominale : 240V – 50Hz

· Courant nominal (à relever sur la plaque signalétique) :

· La puissance nominale (à relever sur la plaque signalétique) :

· Le facteur de puissance [cos phi] (à relever sur la plaque signalétique) :

Contacteur  :

· Tension des bobines : 240V – 50Hz

· Type de contacts : 3NO de puissance et 1 NO de commande

Auxiliaires :

· Bloc de contacts : 2NO + 2 NF

· Bloc de contacts : 3NO + 1NF

 Thermique moteur : 

· plage de réglage (à relever sur le composant) :

· Réglage effectué (sur le composant) : 

Témoins lumineux :

· Témoin vert type néon pour la marche

· Témoin orange type néon pour le sens de marche

· Témoin rouge type néon pour le défaut thermique moteur

Bouton poussoir :

· 4 start (vert)  : 1NO +1NF

· 2 stop (rouge) : 1 NF

· 1 Arrêt d’urgence : NF

Alimentation :

· Réseau 3*240V 50Hz

Protections :

· Protection par dispositif différentiel de 300mA (triphasé)

· Protection magnéto thermique générale de 32A (triphasé)

· Protection de la commande du coffret par magnéto thermique de 4A (bipolaire)

· Protection de la puissance du coffret par magnéto thermique de 16A (triphasé)


























FICHE DE DEPANNAGE

















Description du mauvais fonctionnement de l’installation.














Folio n° : 





Plan(s) sur le(s)quel(s) le problème a été isolé.














Développement des causes possibles à vérifier.				Résultat.























Prospection des causes et résultat des diagnostiques.














Solution à apporter.





Conclusion après la démarche de recherche. Elément(s) défectueu(x)











Essai n°1






































Travaux pratiques électriques





BUT : Modification de la SIC  3-1-1 : Démarrage d’un moteur 


asynchrone triphasé à cage, deux sens de rotation avec


commande de deux endroits y compris le double verrouillage.
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Chapitre n°1 : Système électrique par relais et contacteurs 

Sujet : Démarrage d’un moteur asynchrone triphasé à cage, deux sens de rotation avec commande de deux 

endroits y compris le double verrouillage.

Manipulation n°4 – Situation d’intégration certificative n°2

Référence : T.P. – SIC 4-1-2

